ESTABILIZACION DEL PUNTO SILLA EN EL PROBLEMA HNM.
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El problema de la estabilizacion de un sistema linealizado en un punto de equilibrio inestable mediante re-
alimentacién con sélo un retardo en la salida es referido como el problema de Huijberts-Michiels-Nijmeijer
(HNM) en [1] donde se determinan condiciones para la estabilidad del lazo cerrado mediante el método
de descomposicién D.

Es sabido que si la linealizacion tiene un nimero impar de autovalores reales positivos no se pueden
obtener pardmetros de control para lograr la estabilizacién mediante las estrategias propuestas en [1],
restriccién conocida como ONL (del inglés, odd number limitation) ([2]), por tanto, el caso del punto silla
estd fuera su alcance.

El problema anélogo en el caso unidimensional ha sido resuelto mediante el diseno de un método de
control con ganancia periédica y realimentacién basada en dos estados con retardo en [3]. El objetivo de
este trabajo es la construcciéon de una estrategia con estas caracteristicas para estabilizar un punto silla
en el problema HNM.

Trabagjo en conjunto con Gonzdlez Graciela A. (Dpto. de Matemdtica; Fac. de Ingenieria; UBA; CONI-
CET; ggonzal@fi.uba.ar).
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